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KONOK® by Omnitec S.r.l.  

KONOK® nasce dalla maturata esperienza di un gruppo di 
professionisti impegnati nello sviluppo di soluzioni per 
l’automazione industriale, settore in continua evoluzione ed 
affamato di soluzioni innovative ed affidabili.

L’affrontare con spirito positivo le nuove richieste, in piena 
collaborazione e confronto con il cliente, risolvendone le diverse 
problematiche, ci ha permesso di sviluppare il “KONOK 
Concept”, per lo studio e realizzazione di unità lineari, sistemi 
cartesiani e sistemi di movimentazione.

Studiare componenti standard, per realizzare moduli lineari, 
sistemi cartesiani e sistemi di trasporto ad alto indice di 
FLESSIBILITÀ, AFFIDABILITÀ ed ECONOMICITÀ è la volontà 
imperante di KONOK®.

Il nostro staff tecnico, dotato di strumenti di ultima generazione, 
è in grado di sviluppare i progetti in diretta collaborazione con il 
cliente, idealizzando varie soluzioni applicative.
Il reparto produttivo, avvalendosi di fornitori di primordine e di 
un completo apparato interno, realizza e mette a disposizione 
del cliente il prodotto finito.
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INCONTRO CONOSCITIVO
Analisi approfondita delle esigenze del cliente 
attraverso un confronto diretto e strutturato, 
finalizzato a comprendere obiettivi, vincoli 
applicativi e contesto operativo.

02
STUDIO APPLICAZIONE
Valutazione tecnica ed economica, con analisi 
dei dati raccolti e definizione della proposta più 
efficiente in termini di prestazioni, affidabilità e 
ottimizzazione delle risorse.

03
PROGETTAZIONE
Sviluppo completo del progetto tecnico, con 
definizione della soluzione più idonea in 
termini di prestazioni, ingombri e 
integrazione nel contesto applicativo.

04
REALIZZAZIONE
Costruzione e collaudo del sistema secondo 
elevati standard qualitativi, assicurando 
performance, affidabilità e piena conformità 
alle specifiche definite.

IL NOSTRO APPROCCIO

IL NOSTRO APPROCCIO 
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Serie GR

La Serie GR di moduli lineari a cinghia si distingue per lo scorrimento del carro su una 
guida singola a ricircolo di sfere, integrata nella struttura dell’asse e protetta dalla 
cinghia di trasmissione. Questa soluzione garantisce movimentazioni fluide e precise 
su assi singoli, sistemi paralleli e configurazioni a portale.

Disponibile con carro singolo o multicarro e in diverse sezioni portanti, la Serie GR offre 
elevata flessibilità progettuale anche su tratte lunghe o supporti ridotti. Il 
posizionamento ottimale della cinghia contribuisce a mantenere stabile il tiro, 
assicurando prestazioni affidabili e manutenzione ridotta.

Profilo aperto ad alta rigidità

Guida protetta

Configurazione versatile 
per assi paralleli e portali

SCORRIMENTO
Guida RDS 

protetta dal profilo

TRASMISSIONE
A cinghia

SEZIONE PORTANTE

da 45x43 
a 105x90

CORSA MASSIMA

7500 mm

RIPETIBILITÀ

± 0,1 mm

VELOCITÀ/ACCELERAZIONE

fino a 4 m/s
fino a 30 m/s2

CONFIGURATORE

LINEAR AUTOMATION
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https://www.3dfindit.com/it/digitaltwin/series-gr?path=konok%2Fbelt_axes%2Fgr_asmtab.prj&varsettransfer=AAACGHicnZHNCsIwDIDvPsXcXbriNQbKNkGc21jH1GOnPRTmhP3o61tXf5h4KLskX5N8pBCYB4mfH9PQyUUZqbYrlLzjDLis5KlT19q5yabVeeVS10GIVC1N3JyRLj0gLx5qvC81LqipmpdhhIAVouplSxDWe4MIhWiUKCvdjsVFop9knAEZGIYZpJ7eYfCZ3_2BP_2FxMPYtPGy7diJEysp_2FbEIs9B4upuwjIcxT7IpIuNWvyTfa5DP1fEBlZOybw_3D_3D


La Serie GR di moduli lineari a cinghia si distingue per lo scorrimento del carro su una 
guida singola a ricircolo di sfere, integrata nella struttura dell’asse e protetta dalla 
cinghia di trasmissione. Questa soluzione garantisce movimentazioni fluide e precise 
su assi singoli, sistemi paralleli e configurazioni a portale.

Disponibile con carro singolo o multicarro e in diverse sezioni portanti, la Serie GR offre 
elevata flessibilità progettuale anche su tratte lunghe o supporti ridotti. Il 
posizionamento ottimale della cinghia contribuisce a mantenere stabile il tiro, 
assicurando prestazioni affidabili e manutenzione ridotta.

Profilo aperto ad alta rigidità

Guida protetta

Configurazione versatile 
per assi paralleli e portali

SCORRIMENTO
Guida RDS 

protetta dal profilo

TRASMISSIONE
A cinghia

SEZIONE PORTANTE

da 45x43 
a 105x90

CORSA MASSIMA

7500 mm

RIPETIBILITÀ

± 0,1 mm

VELOCITÀ/ACCELERAZIONE

fino a 4 m/s
fino a 30 m/s2

CONFIGURATORE

LINEAR AUTOMATION
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SERIE GR Sezione
portante Trasmissione Scorrimento

Momento dinamico Forze statiche Carico a 
trazione

Mx [Nm] My [Nm] Mz [Nm] Fy [N] Fz [N] Fx [N]

GR-105M-NNB
105x90 AT10-45 25

176 930 930 3500 3500 3000

GR-105M-PNB-LI
105x90 AT10-45 25

176 930 930 3500 3500 3000

GR-80M-NIA
AT10-32 20

108 595 595 1850 1850 2000

GR-80M-PIA-LI
AT10-32 20

108 595 595 1850 1850 2000

GR-60M-NDA
60x55 AT5-25 15

48 118 118 890 890 430

GR-45M-NCA
45x43 AT5-16 15

40 90 90 890 890 430

GR-45S-NCA
45x43 AT5-16 15

24 20 20 440 440 430



La Serie HR di moduli lineari a cinghia è progettata per applicazioni che richiedono 
assi robusti, configurabili e facilmente integrabili in sistemi industriali complessi. Lo 
scorrimento su monoguida a ricircolo di sfere e la trasmissione a cinghia dentata 
permettono movimentazioni affidabili con carro singolo o multicarro.

La modularità dei profili strutturali portanti, disponibili in diverse sezioni, consente di 
adattare l’asse alle esigenze di montaggio e di ridurre le carpenterie di sostegno, 
mantenendo elevata rigidità e flessibilità progettuale.

Profili autoportanti 
ad alta rigidità

Testate predisposte per 
riduttori epicicloidali

Configurazione versatile 
per assi paralleli e portali

SCORRIMENTO
Guida singola 

a ricircolo di sfere

TRASMISSIONE
A cinghia

SEZIONE PORTANTE

da 40x40
a 200x100

CORSA MASSIMA

5600 mm

RIPETIBILITÀ

± 0,1 mm

VELOCITÀ/ACCELERAZIONE

fino a 4 m/s
fino a 30 m/s2

CONFIGURATORE

Serie HR

LINEAR AUTOMATION
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https://www.3dfindit.com/it/digitaltwin/hr-serieslinear-axes?path=konok%2Fbelt_axes%2Fhr_asmtab.prj&mident=%7Bkonok%2Fbelt_axes%2Fhr_asmtab.prj%7D%2C013+%7BLINEID%3D50%7D++%7BNB%3DHR-M80HI20-00658-00100-40_00_0_00_0_0%280%29%7D%2C%7BMT%3DMono+guide%7D%2C%7BSIZE%3DM80H%7D%2C%7BPROFILE%3D80x80%7D%2C%7BPHX%3D40%7D%2C%7BPH%3D40%7D%2C%7BBELT%3DI%7D%2C%7BRS%3D20%7D%2C%7BCORSA%3D100%7D%2C%7BCORSAX%3D0%7D%2C%7BRK%3DNO%7D%2C%7BRKP%3DN%2FA%7D%2C%7BSPM%3DNO%7D%2C%7BSAC%3DNO%7D%2C%7BSAS%3DN%2FA%7D%2C%7BKK%3DNO%7D%2C%7BPP%3D70.03%7D%2C%7BSP%3D220%7D%2C%7BCT%3D3.00%7D%2C%7BS%3D4%7D%2C%7BA%3D30%7D%2C%7BR%3D0.1%7D%2C%7BDMX%3D82%7D%2C%7BDMY%3D570%7D%2C%7BDMZ%3D570%7D%2C%7BSFY%3D2370%7D%2C%7BSFZ%3D2370%7D%2C%7BTL%3D2600%7D%2C%7BMOIX%3D148.20%7D%2C%7BMOIY%3D148.20%7D%2C%7BFMX%3D37.00%7D%2C%7BFMY%3D37.00%7D%2C%7BLW%3D5.70%7D%2C%7BHT%3D10.4-PG%7D%2C%7BMWZS%3D10.30%7D%2C%7BLW100%3D0.92%7D%2C%7BCW%3D2.5%7D%2C%7BCCOND%3D80%7D%2C%7BPPATH%3Dparts%2Fhr_asmtpl.prj%7D%2C%7BFS%3D13.000%7D


La Serie HR di moduli lineari a cinghia è progettata per applicazioni che richiedono 
assi robusti, configurabili e facilmente integrabili in sistemi industriali complessi. Lo 
scorrimento su monoguida a ricircolo di sfere e la trasmissione a cinghia dentata 
permettono movimentazioni affidabili con carro singolo o multicarro.

La modularità dei profili strutturali portanti, disponibili in diverse sezioni, consente di 
adattare l’asse alle esigenze di montaggio e di ridurre le carpenterie di sostegno, 
mantenendo elevata rigidità e flessibilità progettuale.

Profili autoportanti 
ad alta rigidità

Testate predisposte per 
riduttori epicicloidali

Configurazione versatile 
per assi paralleli e portali

SCORRIMENTO
Guida singola 

a ricircolo di sfere

TRASMISSIONE
A cinghia

SEZIONE PORTANTE

da 40x40
a 200x100

CORSA MASSIMA

5600 mm

RIPETIBILITÀ

± 0,1 mm

VELOCITÀ/ACCELERAZIONE

fino a 4 m/s
fino a 30 m/s2

CONFIGURATORE

SERIE HR Sezione
portante Trasmissione Scorrimento

Momento dinamico Forze statiche Carico a 
trazione

Mx [Nm] My [Nm] Mz [Nm] Fy [N] Fz [N] Fx [N]

HR-K200VK25
100x200 EAGLEM10-50 25

136 1020 1020 3496 3496 4300

HR-K100K25
100x100 EAGLEM10-50 25

136 1020 1020 3496 3496 4300

HR-M180VL25
90x180 AT10-40 25

136 1020 1020 3496 3496 3200

HR-M90HL25
90x90 AT10-40 25

136 1020 1020 3496 3496 3200

HR-M200VI20
80x200 AT10-32 20

82 570 570 2370 2370 2600

HR-M160VI20
80x160 AT10-32 20

82 570 570 2370 2370 2600

HR-M120VI20
80x120 AT10-32 20

82 570 570 2370 2370 2600

HR-M80HI20
80x80 AT10-32 20

82 570 570 2370 2370 2600

HR-M180VS15
90x180 HTD8-20 15

40 275 275 1470 1470 1000

HR-M90S15
90x90 HTD8-20 15

40 275 275 1470 1470 1000

HR-69S15
60x90 HTD8-20 15

40 275 275 1470 1470 1000

HR-49S15
45x90 HTD8-20 15

40 275 275 1470 1470 1000

HR-K41TB15
40x40 AT5-12 15

13 10 10 400 400 320

HR-K40TB15
40x40 AT5-12 15

25 90 90 800 800 320

LINEAR AUTOMATION
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Serie HU & HL 

La Serie HU/HL di moduli lineari a cinghia è progettata per applicazioni che richiedono 
elevata rigidità strutturale, precisione di movimento e resistenza ai carichi a sbalzo. Lo 
scorrimento avviene su doppia guida a ricircolo di sfere, in configurazione parallela 
per la Serie HU e ortogonale per la Serie HL.

Grazie al profilo autoportante a sezione rettangolare, la Serie HU/HL garantisce 
stabilità anche su supporti ridotti e in condizioni di carico elevato. Disponibile con 
carro singolo o multicarro, offre flessibilità progettuale e testate predisposte per il 
montaggio diretto di riduttori epicicloidali.

Profili autoportanti 
ad alta rigidità

Elevata resistenza 
ai carichi a sbalzo

Configurazione versatile 
con carro singolo o multicarro

SCORRIMENTO
Guida doppia

a ricircolo di sfere

TRASMISSIONE
A cinghia

SEZIONE PORTANTE

da 30x60
a 100x200

CORSA MASSIMA

HU: 5600 mm
HL: 7700 mm

RIPETIBILITÀ

± 0,1 mm

VELOCITÀ/ACCELERAZIONE

fino a 4 m/s
fino a 30 m/s2

CONFIGURATORE

LINEAR AUTOMATION
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https://www.3dfindit.com/it/digitaltwin/hu-serieslinear-axes?path=konok%2Fbelt_axes%2Fhu_asmtab.prj&mident=%7Bkonok%2Fbelt_axes%2Fhu_asmtab.prj%7D%2C014+%7BLINEID%3D200%7D++%7BNB%3DHU-69S15-00508-00100-32_0_00_0_00_0_0_0%28_0%29%7D%2C%7BMT%3DDouble+guide%7D%2C%7BSIZE%3D69%7D%2C%7BPROFILE%3D60x90%7D%2C%7BKAC%3D%7D%2C%7BTFI%3D%7D%2C%7BCV%3D%7D%2C%7BBELT%3DS%7D%2C%7BRS%3D15%7D%2C%7BPHX%3D32%7D%2C%7BPH%3D32%7D%2C%7BCORSA%3D100%7D%2C%7BCORSAX%3D0%7D%2C%7BRK%3DNO%7D%2C%7BRKP%3DN%2FA%7D%2C%7BSPM%3DNO%7D%2C%7BSAC%3DNo%7D%2C%7BSAS%3DN%2FA%7D%2C%7BKK%3DN%2FA%7D%2C%7BPP%3D56.02%7D%2C%7BSP%3D176%7D%2C%7BST%3D2.00%7D%2C%7BS%3D4%7D%2C%7BA%3D30%7D%2C%7BR%3D0.10%7D%2C%7BDMX%3D170%7D%2C%7BDMY%3D560%7D%2C%7BDMZ%3D580%7D%2C%7BSFY%3D2770%7D%2C%7BSFZ%3D2770%7D%2C%7BTL%3D1000%7D%2C%7BMOIX%3D64.16%7D%2C%7BMOIY%3D145.05%7D%2C%7BFMX%3D21.39%7D%2C%7BFMY%3D32.24%7D%2C%7BLW%3D4.60%7D%2C%7BHT%3D08-E%7D%2C%7BLW100%3D0.96%7D%2C%7BCW%3D1.60%7D%2C%7BPPATH%3Dparts%2Fhu_asmtpl.prj%7D


SERIE HU Sezione
portante Trasmissione Scorrimento

Momento dinamico Forze statiche Carico a 
trazione

Mx [Nm] My [Nm] Mz [Nm] Fy [N] Fz [N] Fx [N]

HU-K200PK25
100x200 EAGLEM10-50 25

1680 2980 3350 7860 7860 4300

HU-K200K25
100x200 EAGLEM10-50 25

1680 2980 3350 7860 7860 4300

HU-K180PK25
90x180 EAGLEM10-50 25

1220 2140 2450 6350 6350 4300

HU-K180K25
90x180 EAGLEM10-50 25

1220 2140 2450 6350 6350 4300

HU-M160PL20
80x160 AT10-40 20

790 1340 1550 4610 4610 2600

HU-M160L20
80x160 AT10-40 20

790 1340 1550 4610 4610 2600

HU-K120I15
80x120 AT10-32 15

310 650 720 2770 2770 2100

HU-69S15
60x90 HTD8-20 15

170 560 580 2770 2770 1000

HU-49S15
45x90 HTD8-20 15

170 560 580 2770 2770 1000

HU-K48TBM5
40x80 AT5-12 15

48 122 65 425 850 320

HU-M36TBM2
30x60 AT5-12 M12

33 100 50 300 600 320

SERIE HL Sezione
portante Trasmissione Scorrimento

Momento dinamico Forze statiche Carico a 
trazione

Mx [Nm] My [Nm] Mz [Nm] Fy [N] Fz [N] Fx [N]

HL-K200PK25
100x200 EAGLEM10-50 25

2240 2980 3850 7860 7860 4300

HL-K200K25
100x200 EAGLEM10-50 25

2240 2980 3850 7860 7860 4300

HL-K180PK25
90x180 EAGLEM10-50 25

1630 2140 2580 6350 6350 4300

HL-K180K25
90x180 EAGLEM10-50 25

1630 2140 2580 6350 6350 4300

La Serie HU/HL di moduli lineari a cinghia è progettata per applicazioni che richiedono 
elevata rigidità strutturale, precisione di movimento e resistenza ai carichi a sbalzo. Lo 
scorrimento avviene su doppia guida a ricircolo di sfere, in configurazione parallela 
per la Serie HU e ortogonale per la Serie HL.

Grazie al profilo autoportante a sezione rettangolare, la Serie HU/HL garantisce 
stabilità anche su supporti ridotti e in condizioni di carico elevato. Disponibile con 
carro singolo o multicarro, offre flessibilità progettuale e testate predisposte per il 
montaggio diretto di riduttori epicicloidali.

Profili autoportanti 
ad alta rigidità

Elevata resistenza 
ai carichi a sbalzo

Configurazione versatile 
con carro singolo o multicarro

SCORRIMENTO
Guida doppia

a ricircolo di sfere

TRASMISSIONE
A cinghia

SEZIONE PORTANTE

da 30x60
a 100x200

CORSA MASSIMA

HU: 5600 mm
HL: 7700 mm

RIPETIBILITÀ

± 0,1 mm

VELOCITÀ/ACCELERAZIONE

fino a 4 m/s
fino a 30 m/s2

CONFIGURATORE

LINEAR AUTOMATION
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Serie P

La Serie P di moduli lineari a cinghia si distingue per la motorizzazione a bordo del 
carro, ideale per movimentazioni verticali o orizzontali su lunghe distanze. 
L’azionamento a cinghia dentata in configurazione omega offre una soluzione 
competitiva e affidabile, mantenendo buoni livelli di precisione e ripetibilità.

Utilizzabile con barra mobile come asse verticale o con carro mobile come asse 
orizzontale, la Serie P offre elevata versatilità applicativa. La predisposizione per il 
montaggio diretto sui moduli HU/HL e per riduttori epicicloidali facilita l’integrazione in 
sistemi complessi.

Motorizzazione 
a bordo del carro

Ideale per lunghe 
corse verticali e orizzontali

Configurazione versatile 
con barra mobile o carro mobile

SCORRIMENTO
Guida doppia/singola

a ricircolo di sfere

TRASMISSIONE
A cinghia

SEZIONE PORTANTE

da 40x40
a 120x120

CORSA MASSIMA

PR: 1200 mm
PI: 3500 mm

RIPETIBILITÀ

± 0,1 mm

VELOCITÀ/ACCELERAZIONE

fino a 4 m/s
fino a 30 m/s2

CONFIGURATORE

LINEAR AUTOMATION
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https://www.3dfindit.com/it/digitaltwin/pi-serieslinear-axes?path=konok%2Fbelt_axes%2Fpi_asmtab.prj&mident=%7Bkonok%2Fbelt_axes%2Fpi_asmtab.prj%7D%2C014+%7BLINEID%3D130%7D++%7BNB%3DPI-M100L20-795-100-47_00_00_0_0_00000%280%29%7D%2C%7BMT%3DDouble+guide%7D%2C%7BSIZE%3D100%7D%2C%7BPROFILE%3D100x100%7D%2C%7BPH%3D47%7D%2C%7BCORSA%3D100%7D%2C%7BCORSAX%3D0%7D%2C%7BRK%3DNO%7D%2C%7BRKP%3DN%2FA%7D%2C%7BSACX%3D%27No%27%2C%27KAM-05%27%2C%27KAI-04%27%7D%2C%7BSAC%3DNo%7D%2C%7BSAS%3DN%2FA%7D%2C%7BBRKX%3D%27No%27%2C%27KFZ.PI-M100L20%27%2C%27KFZ.PI-M100L20.F%27%7D%2C%7BBRK%3DNo%7D%2C%7BBRKP1%3DN%2FA%7D%2C%7BBRKP2%3DN%2FA%7D%2C%7BBRKP3%3DN%2FA%7D%2C%7BBRKP4%3DN%2FA%7D%2C%7BPP%3D89.12%7D%2C%7BSP%3D280%7D%2C%7BCT%3D3%7D%2C%7BS%3D4%7D%2C%7BA%3D30%7D%2C%7BR%3D0.10%7D%2C%7BDMX%3D830.00%7D%2C%7BDMY%3D2090.00%7D%2C%7BDMZ%3D2280.00%7D%2C%7BSFY%3D4600%7D%2C%7BSFZ%3D4600%7D%2C%7BTL%3D3200%7D%2C%7BMOIX%3D331.10%7D%2C%7BMOIY%3D331.10%7D%2C%7BFMX%3D66.00%7D%2C%7BFMY%3D66.00%7D%2C%7BLW%3D8.50%7D%2C%7BHT%3D10.6-PG%7D%2C%7BMWZS%3D24.60%7D%2C%7BBW0%3D11.20%7D%2C%7BLW100%3D1.60%7D%2C%7BCW%3D13.60%7D%2C%7BBT%3DL%7D%2C%7BRS%3D20%7D%2C%7BPPATH%3Dparts%2Fpi_asmtpl.prj%7D


SERIE P Sezione
portante Trasmissione Scorrimento

Momento dinamico Forze statiche Carico a 
trazione

Mx [Nm] My [Nm] Mz [Nm] Fy [N] Fz [N] Fx [N]

PI-M120M25
120x120 AT10-50 25

1400 3100 3400 6350 6350 4000

PI-K812M20
80x120 AT10-50 20

969 2539 2539 4916 4916 4000

PI-M100L20
100x100 AT10-40 20

830 2090 2280 4600 4600 3200

PI-K80I15
80x80 AT10-32 15

400 1070 1150 2770 2770 2600

PR-M50D20
50x50 AT5-25 15

82 597 597 2370 2370 800

PR-K40D15
40x40 AT5-25 15

26 210 210 1138 1138 800

La Serie P di moduli lineari a cinghia si distingue per la motorizzazione a bordo del 
carro, ideale per movimentazioni verticali o orizzontali su lunghe distanze. 
L’azionamento a cinghia dentata in configurazione omega offre una soluzione 
competitiva e affidabile, mantenendo buoni livelli di precisione e ripetibilità.

Utilizzabile con barra mobile come asse verticale o con carro mobile come asse 
orizzontale, la Serie P offre elevata versatilità applicativa. La predisposizione per il 
montaggio diretto sui moduli HU/HL e per riduttori epicicloidali facilita l’integrazione in 
sistemi complessi.

Motorizzazione 
a bordo del carro

Ideale per lunghe 
corse verticali e orizzontali

Configurazione versatile 
con barra mobile o carro mobile

SCORRIMENTO
Guida doppia/singola

a ricircolo di sfere

TRASMISSIONE
A cinghia

SEZIONE PORTANTE

da 40x40
a 120x120

CORSA MASSIMA

PR: 1200 mm
PI: 3500 mm

RIPETIBILITÀ

± 0,1 mm

VELOCITÀ/ACCELERAZIONE

fino a 4 m/s
fino a 30 m/s2

CONFIGURATORE

LINEAR AUTOMATION
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LINEAR AUTOMATION

ASSI
TELESCOPICI



Le Serie F e TP comprendono moduli lineari telescopici a cinghia progettati per 
ottenere corse estensibili in spazi ridotti. La struttura a due stadi ottimizza gli ingombri 
e migliora i tempi ciclo nelle operazioni di prelievo, deposito e movimentazione.

La Serie F è dedicata alle applicazioni orizzontali, mentre la Serie TP è pensata per 
movimentazioni verticali con limiti di ingombro in altezza.

Struttura telescopica 
a due stadi

Corsa estensibile 
con ingombri ridotti

Soluzioni dedicate per 
assi orizzontali e verticali

SCORRIMENTO
Sistema telescopico

a guide

TRASMISSIONE
A cinghia

SEZIONE PORTANTE

da 80x80
a 120x120

CORSA MASSIMA

F: 3000 mm
TP: 4000 mm

RIPETIBILITÀ

± 0,1 mm

VELOCITÀ/ACCELERAZIONE

F: fino a 4 m/s - TP:  2 m/s
F: fino a 30 m/s2  - TP:  30 m/s2

CONFIGURATORE

Serie F & TP

LINEAR AUTOMATION

18 SERIE F & TP

https://www.3dfindit.com/it/digitaltwin/f-seriestelescopic-linear-units?path=konok%2Fbelt_axes%2Ff_asmtab.prj&mident=%7Bkonok%2Fbelt_axes%2Ff_asmtab.prj%7D%2C013+%7BLINEID%3D10%7D++%7BNB%3DFI-K120I15-00450-00100-40_00%280_NO_N%2FA%29%7D%2C%7BMT%3DTelescopic%7D%2C%7BPROFILE%3D120x80%7D%2C%7BTYPE%3DFI%7D%2C%7BPH%3D40%7D%2C%7BLX%3D400%7D%2C%7BCORSA%3D100%7D%2C%7BCORSAX%3D0.0%7D%2C%7BRK%3DNO%7D%2C%7BRKP%3DN%2FA%7D%2C%7BPP%3D70.03%7D%2C%7BSP%3D220%7D%2C%7BCT%3D3%7D%2C%7BS%3D4%7D%2C%7BA%3D30%7D%2C%7BR%3D0.10%7D%2C%7BDMX%3D520%7D%2C%7BDMY%3D860%7D%2C%7BDMZ%3D1050%7D%2C%7BDMDWX%3D520%7D%2C%7BDMDWY%3D860%7D%2C%7BDMDWZ%3D1050%7D%2C%7BTL%3D2100%7D%2C%7BHT%3D08-PK%7D%2C%7BMWZS%3D21.90%7D%2C%7BBW0%3D9.50%7D%2C%7BLW100%3D1.60%7D%2C%7BMWW%3D8%7D%2C%7BDWW%3D4.40%7D%2C%7BPPATH%3Dparts%2Ff_asmtpl.prj%7D


Le Serie F e TP comprendono moduli lineari telescopici a cinghia progettati per 
ottenere corse estensibili in spazi ridotti. La struttura a due stadi ottimizza gli ingombri 
e migliora i tempi ciclo nelle operazioni di prelievo, deposito e movimentazione.

La Serie F è dedicata alle applicazioni orizzontali, mentre la Serie TP è pensata per 
movimentazioni verticali con limiti di ingombro in altezza.

Struttura telescopica 
a due stadi

Corsa estensibile 
con ingombri ridotti

Soluzioni dedicate per 
assi orizzontali e verticali

SCORRIMENTO
Sistema telescopico

a guide

TRASMISSIONE
A cinghia

SEZIONE PORTANTE

da 80x80
a 120x120

CORSA MASSIMA

F: 3000 mm
TP: 4000 mm

RIPETIBILITÀ

± 0,1 mm

VELOCITÀ/ACCELERAZIONE

F: fino a 4 m/s - TP:  2 m/s
F: fino a 30 m/s2  - TP:  30 m/s2

CONFIGURATORE

SERIE F Sezione
portante Trasmissione Scorrimento

Momento dinamico 
[1° stadio]

Momento dinamico
[2° stadio]

Carico a 
trazione

Mx1 [Nm] My1 [Nm] Mz1 [Nm] Mx2 [Nm] My2 [Nm] Mz2 [Nm] Fx [N]

FP-K120I15
120x120 AT10-50 15

520 860 1050 315 750 810 2100

FU-K120I15
80x120 AT10-50 15

315 910 950 315 750 810 2100

FL-K120I15
100x100 AT10-40 15

520 860 1050 315 750 810 2100

FI-K120I15
80x80 AT10-32 15

520 860 1050 520 860 1050 2100

SERIE TP Sezione
portante Trasmissione Scorrimento

Momento dinamico 
[1° stadio]

Momento dinamico
[2° stadio]

Carico a 
trazione

Mx1 [Nm] My1 [Nm] Mz1 [Nm] Mx2 [Nm] My2 [Nm] Mz2 [Nm] Fx [N]

TP-K812
80x120 AT10-50 20

960 2250 2400 310 1665 1700 4000

LINEAR AUTOMATION
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LINEAR AUTOMATION

ASSI A
VITE



Alta precisione e 
stabilità di movimento

Protezioni antipolvere o a 
soffietto in ambienti complessi

Configurazione flessibile 
di diametro e passo vite

SCORRIMENTO
Guida doppia

a ricircolo di sfere

TRASMISSIONE
Vite a ricircolo

di sfere

SEZIONE PORTANTE

da 80x120
a 100x200

CORSA MASSIMA

1000 mm

RIPETIBILITÀ

± 0,05 mm

VELOCITÀ/ACCELERAZIONE

fino a 1,6 m/s
fino a 5 m/s2

La Serie VU di moduli lineari a vite è progettata per applicazioni che richiedono 
elevata precisione di posizionamento, rigidità e stabilità. La trasmissione con vite a 
ricircolo di sfere, abbinata allo scorrimento su doppia guida, garantisce movimento 
fluido e prestazioni affidabili.

Disponibile con viti rullate in classe C5-C7 e diverse opzioni di diametro e passo, la 
Serie VU offre flessibilità di configurazione. Le protezioni antipolvere o a soffietto 
contribuiscono a preservare il sistema anche in ambienti complessi.

CONFIGURATORE

Serie VU

LINEAR AUTOMATION
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https://www.3dfindit.com/it/digitaltwin/series-vu?path=konok%2Fscrew_axes%2Fvu_asmtab.prj&mident=%7Bkonok%2Fscrew_axes%2Fvu_asmtab.prj%7D%2C013+%7BLINEID%3D20%7D++%7BNB%3DVU-K180SE-20H-2005-100-N%280%29%28NO_N%2FA%29%7D%2C%7BSIZE%3D180%7D%2C%7BSIZE1%3D20H-20%7D%2C%7BSCPOS%3DE%7D%2C%7BBELT%3DH%7D%2C%7BRS%3D20%7D%2C%7BPROFILE%3D90x180%7D%2C%7BCORSA%3D100%7D%2C%7BBELLOWS%3DN%7D%2C%7BCT%3DS%7D%2C%7BCORSAX%3D0%7D%2C%7BSAC%3DNO%7D%2C%7BSAS%3DN%2FA%7D%2C%7BSENSORX%3D%27NO%27%2C+%27SI12-PNP-NO%27%7D%2C%7BSCREW%3D20%7D%2C%7BSP%3D05%7D%2C%7BS%3D1.00%7D%2C%7BA%3D5%7D%2C%7BR%3D0.05%7D%2C%7BDMX%3D890%7D%2C%7BSFY%3D4610%7D%2C%7BSFZ%3D4610%7D%2C%7BTL%3D3500%7D%2C%7BMOIX%3D474.90%7D%2C%7BMOIY%3D1671.00%7D%2C%7BFMX%3D105.60%7D%2C%7BFMY%3D185.70%7D%2C%7BLW%3D12.7%7D%2C%7BHT%3D10.6-PG-22.5%7D%2C%7BLW100%3D2.3%7D%2C%7BHELP%3D2%7D%2C%7BPPATH%3Dparts%2Fvu_asmtpl.prj%7D


Alta precisione e 
stabilità di movimento

Protezioni antipolvere o a 
soffietto in ambienti complessi

Configurazione flessibile 
di diametro e passo vite

SCORRIMENTO
Guida doppia

a ricircolo di sfere

TRASMISSIONE
Vite a ricircolo

di sfere

SEZIONE PORTANTE

da 80x120
a 100x200

CORSA MASSIMA

1000 mm

RIPETIBILITÀ

± 0,05 mm

VELOCITÀ/ACCELERAZIONE

fino a 1,6 m/s
fino a 5 m/s2

La Serie VU di moduli lineari a vite è progettata per applicazioni che richiedono 
elevata precisione di posizionamento, rigidità e stabilità. La trasmissione con vite a 
ricircolo di sfere, abbinata allo scorrimento su doppia guida, garantisce movimento 
fluido e prestazioni affidabili.

Disponibile con viti rullate in classe C5-C7 e diverse opzioni di diametro e passo, la 
Serie VU offre flessibilità di configurazione. Le protezioni antipolvere o a soffietto 
contribuiscono a preservare il sistema anche in ambienti complessi.

CONFIGURATORE

SERIE VU Sezione
portante Trasmissione Scorrimento

Momento dinamico Forze statiche Carico a 
trazione

Mx [Nm] My [Nm] Mz [Nm] Fy [N] Fz [N] Fx [N]

VU-K200LE-30H
100x200 32 30

1990 3980 4440 9290 9290 6850

VU-K200ME-30H
100x200 32 30

1990 2920 3530 9290 9290 6850

VU-K200SE-30H
100x200 32 30

1990 1850 2720 9290 9290 6850

VU-K200LE-25H
100x200 25 25

1360 2110 2510 6350 6350 3500

VU-K200SE-25H
100x200 25 25

1360 1360 1940 6350 6350 3500

VU-K180LE-25H
90x180 25 25

1200 2100 2430 6350 6350 3500

VU-K180SE-25H
90x180 25 25

1200 1380 1840 6350 6350 3500

VU-K180LE-20H
90x180 20 20

890 1180 1480 4610 4610 3500

VU-K180SE-20H
90x180 20 20

890 659 1105 4610 4610 3500

VU-K120LI-15H
80x120 20 15

317 531 618 2770 2770 3500

VU-K120SI-15H
80x120 20 15

317 372 487 2770 2770 3500

LINEAR AUTOMATION
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LINEAR AUTOMATION

ASSI A
CREMAGLIERA



Serie CU-FR

Progettato per
carichi pesanti

Configurazione con 
più carri indipendenti

Predisposizione per
lubrificazione automatica

SCORRIMENTO
Guida doppia

a ricircolo di sfere

TRASMISSIONE
Cremagliera

e pignone

SEZIONE PORTANTE

da 90x180
a 170x280

CORSA MASSIMA

12000*
*a richiesta lunghezze maggiori con giunzione barra

RIPETIBILITÀ

± 0,1 mm

VELOCITÀ/ACCELERAZIONE

fino a 3 m/s
fino a 10 m/s2

La Serie CU-FR è un’unità lineare con trasmissione a pignone e cremagliera a denti 
obliqui, progettata per applicazioni che richiedono movimentazioni robuste e 
configurazioni con più carri indipendenti.

La struttura è predisposta per l’interfacciamento con unità verticali P e RI, rendendo la 
Serie CU adatta a sistemi multi-asse e soluzioni di movimentazione complesse. La 
predisposizione per la lubrificazione automatica contribuisce a mantenere prestazioni 
costanti nel tempo.

LINEAR AUTOMATION
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Progettato per
carichi pesanti

Configurazione con 
più carri indipendenti

Predisposizione per
lubrificazione automatica

SCORRIMENTO
Guida doppia

a ricircolo di sfere

TRASMISSIONE
Cremagliera

e pignone

SEZIONE PORTANTE

da 90x180
a 170x280

CORSA MASSIMA

12000*
*a richiesta lunghezze maggiori con giunzione barra

RIPETIBILITÀ

± 0,1 mm

VELOCITÀ/ACCELERAZIONE

fino a 3 m/s
fino a 10 m/s2

La Serie CU-FR è un’unità lineare con trasmissione a pignone e cremagliera a denti 
obliqui, progettata per applicazioni che richiedono movimentazioni robuste e 
configurazioni con più carri indipendenti.

La struttura è predisposta per l’interfacciamento con unità verticali P e RI, rendendo la 
Serie CU adatta a sistemi multi-asse e soluzioni di movimentazione complesse. La 
predisposizione per la lubrificazione automatica contribuisce a mantenere prestazioni 
costanti nel tempo.

SERIE 
CU-FR

Sezione
portante Trasmissione Scorrimento

Momento dinamico Forze statiche Carico a 
trazione

Mx [Nm] My [Nm] Mz [Nm] Fy [N] Fz [N] Fx [N]

CU-FR-K280-
30-M4

170x280 M4 30

3600 5500 6600 1130 1130 6500

CU-FR-K280-
30-M3

170x280 M3 30

3600 5500 6600 1130 1130 4500

CU-FR-K280-
25-M3

170x280 M3 25

2500 3800 4500 7800 7800 4500

CU-FR-K200-
25-M2

100x200 M2 25

1650 2900 3400 7800 7800 3000

CU-FR-K180-
20-M2

90x180 M2 20

1050 2150 2400 5500 5500 3000

LINEAR AUTOMATION
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SEZIONE PORTANTE

da 80x120
a 90x180

CORSA MASSIMA

su richiesta

RIPETIBILITÀ

± 0,1 mm

VELOCITÀ/ACCELERAZIONE

fino a 3 m/s
fino a 10 m/s2

Trasmissione laterale a
pignone e cremagliera

Carro compatto con
ingombro ridotto

Configurazione con 
più carri indipendenti

SCORRIMENTO
Guida doppia

a ricircolo di sfere

TRASMISSIONE
Cremagliera

e pignone

La Serie CU-90 è un’unità lineare con trasmissione a pignone e cremagliera, 
progettata per applicazioni che richiedono movimentazioni robuste, precise e 
configurazioni compatte.

Il posizionamento laterale del gruppo pignone-cremagliera rispetto al carro consente 
di ridurre l’ingombro in lunghezza, mantenendo una struttura solida e adatta a sistemi 
multi-asse o configurazioni con più carri indipendenti.

Serie CU-90

LINEAR AUTOMATION
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SEZIONE PORTANTE

da 80x120
a 90x180

CORSA MASSIMA

su richiesta

RIPETIBILITÀ

± 0,1 mm

VELOCITÀ/ACCELERAZIONE

fino a 3 m/s
fino a 10 m/s2

Trasmissione laterale a
pignone e cremagliera

Carro compatto con
ingombro ridotto

Configurazione con 
più carri indipendenti

SCORRIMENTO
Guida doppia

a ricircolo di sfere

TRASMISSIONE
Cremagliera

e pignone

La Serie CU-90 è un’unità lineare con trasmissione a pignone e cremagliera, 
progettata per applicazioni che richiedono movimentazioni robuste, precise e 
configurazioni compatte.

Il posizionamento laterale del gruppo pignone-cremagliera rispetto al carro consente 
di ridurre l’ingombro in lunghezza, mantenendo una struttura solida e adatta a sistemi 
multi-asse o configurazioni con più carri indipendenti.

SERIE 
CU-90

Sezione
portante Trasmissione Scorrimento

Momento dinamico Forze statiche Carico a 
trazione

Mx [Nm] My [Nm] Mz [Nm] Fy [N] Fz [N] Fx [N]

CU-90-K180-
20-M2

90x180 M2 20

1050 2150 2400 5500 5500 3000

CU-90-K160-
20-M2

80x160 M2 20

920 1650 1800 5500 5500 3000

CU-90-K120-
15-M2

80x120 M2 15

310 750 800 2750 2750 3000

LINEAR AUTOMATION
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SEZIONE PORTANTE

da 80x80
a 100x200

CORSA MASSIMA

2500 mm

RIPETIBILITÀ

± 0,1 mm

VELOCITÀ/ACCELERAZIONE

fino a 2,5 m/s
fino a 7 m/s2

Guide RDS laterali
per maggiore stabilità

Indicata per 
applicazioni verticali

Carro predisposto 
per blocchi freno

SCORRIMENTO
Guida laterale doppia

a ricircolo di sfere

TRASMISSIONE
Cremagliera

e pignone

La Serie RI è un’unità lineare indicata per applicazioni verticali, con trasmissione a 
pignone e cremagliera a denti obliqui o diritti. Le guide RDS laterali garantiscono 
stabilità e robustezza nello scorrimento del carro anche in condizioni di lavoro 
gravose.

Il carro è predisposto per il montaggio di blocchi freno sulle guide, rendendo la serie 
adatta a sistemi che richiedono arresto, sicurezza e mantenimento della posizione.

Serie RI

LINEAR AUTOMATION
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SEZIONE PORTANTE

da 80x80
a 100x200

CORSA MASSIMA

2500 mm

RIPETIBILITÀ

± 0,1 mm

VELOCITÀ/ACCELERAZIONE

fino a 2,5 m/s
fino a 7 m/s2

Guide RDS laterali
per maggiore stabilità

Indicata per 
applicazioni verticali

Carro predisposto 
per blocchi freno

SCORRIMENTO
Guida laterale doppia

a ricircolo di sfere

TRASMISSIONE
Cremagliera

e pignone

La Serie RI è un’unità lineare indicata per applicazioni verticali, con trasmissione a 
pignone e cremagliera a denti obliqui o diritti. Le guide RDS laterali garantiscono 
stabilità e robustezza nello scorrimento del carro anche in condizioni di lavoro 
gravose.

Il carro è predisposto per il montaggio di blocchi freno sulle guide, rendendo la serie 
adatta a sistemi che richiedono arresto, sicurezza e mantenimento della posizione.

SERIE RI Sezione
portante Trasmissione Scorrimento

Momento dinamico Forze statiche Carico a 
trazione

Mx [Nm] My [Nm] Mz [Nm] Fy [N] Fz [N] Fx [N]

RI-FR-K200-
25-M4

100x200 M4 25

2000 3800 4400 6300 6300 6500

RI-FR-K200-
25-M3

100x200 M3 25

2000 3800 4400 6300 6300 4500

RI-FR-K180-
25-M3

90x180 M3 25

1800 3300 3900 6300 6300 4500

RI-FR-K812-
20-M3

80x120 M3 20

850 2000 2200 4600 4600 3500

RI-FR-K80-
15-M2

80x80 M2 15

360 1100 1150 2750 2750 2500

LINEAR AUTOMATION
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LINEAR AUTOMATION

SISTEMI 
MULTIASSE



LE NOSTRE SOLUZIONI
KONOK® integra i propri moduli lineari in configurazioni cartesiane a due o più assi, pensate per 
applicazioni di movimentazione, posizionamento, carico/scarico e asservimento macchina. Le 
soluzioni vengono configurate combinando assi a cinghia, vite o cremagliera in base a corse, carichi, 
ingombri e dinamiche richieste.

Sistema cartesiano 
H-Robot / T-Robot a 2 assi

Soluzione cartesiana a due assi pensata per 
applicazioni ad alta dinamicità, disponibile in 
configurazione H-Robot per movimentazioni 
orizzontali e T-Robot per movimentazioni 
verticali. La posizione statica dei motori 
riduce l’inerzia del sistema, migliorando 
reattività, precisione e continuità operativa.

Sistema cartesiano a 2 assi YZ con moduli a 
cinghia serie HU e PI

Soluzione per movimentazioni su due assi, 
ideale per operazioni di posizionamento, 
carico/scarico e asservimento macchina. 
L’integrazione di moduli lineari a cinghia 
garantisce rapidità, ripetibilità e semplicità di 
installazione.

Sistema cartesiano Gantry XYZ con 
trasmissione a cinghia dentata

Sistema gantry a tre assi per movimentazioni 
su area di lavoro ampia, indicato per 
applicazioni di pick & place, manipolazione e 
trasferimento. La trasmissione a cinghia 
dentata consente elevate velocità operative 
mantenendo precisione e affidabilità.

Sistema cartesiano a 3 assi XYZ 
con trasmissione a vite RDS 
e soffietto di protezione

Sistema cartesiano ad alta precisione con 
trasmissione a vite e guide RDS, adatto ad 
applicazioni che richiedono controllo accurato 
del movimento. Il soffietto di protezione 
contribuisce a preservare gli organi meccanici 
in ambienti produttivi esposti a polveri o 
residui.

Sistema cantilever a 3 assi XYZ 
con asse Y a sbalzo

Configurazione a sbalzo pensata per lavorare 
su postazioni laterali o aree macchina con 
accessibilità limitata. La struttura cantilever 
consente un’elevata libertà di integrazione, 
mantenendo compattezza e rapidità nei 
movimenti multi-asse.

Sistema cartesiano a cremagliera con carri 
indipendenti su assi YZ

Soluzione a cremagliera progettata per 
movimentazioni con più carri indipendenti, 
ideale per gestire cicli paralleli o stazioni 
multiple. La configurazione consente flessibilità 
operativa, portate elevate e possibilità di 
personalizzazione in base al layout produttivo.

HAI UN’ESIGENZA SPECIFICA?

Il nostro ufficio tecnico può supportarti nello studio della configurazione più adatta alla tua 
applicazione, valutando corse, carichi, ingombri e dinamiche richieste. 
Contattaci per una consulenza o un’offerta dedicata.

Nella pagina successiva alcuni esempi di sistemi custom sviluppati su specifica applicazione.
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LE NOSTRE SOLUZIONI
KONOK® integra i propri moduli lineari in configurazioni cartesiane a due o più assi, pensate per 
applicazioni di movimentazione, posizionamento, carico/scarico e asservimento macchina. Le 
soluzioni vengono configurate combinando assi a cinghia, vite o cremagliera in base a corse, carichi, 
ingombri e dinamiche richieste.

Sistema cartesiano 
H-Robot / T-Robot a 2 assi

Soluzione cartesiana a due assi pensata per 
applicazioni ad alta dinamicità, disponibile in 
configurazione H-Robot per movimentazioni 
orizzontali e T-Robot per movimentazioni 
verticali. La posizione statica dei motori 
riduce l’inerzia del sistema, migliorando 
reattività, precisione e continuità operativa.

Sistema cartesiano a 2 assi YZ con moduli a 
cinghia serie HU e PI

Soluzione per movimentazioni su due assi, 
ideale per operazioni di posizionamento, 
carico/scarico e asservimento macchina. 
L’integrazione di moduli lineari a cinghia 
garantisce rapidità, ripetibilità e semplicità di 
installazione.

Sistema cartesiano Gantry XYZ con 
trasmissione a cinghia dentata

Sistema gantry a tre assi per movimentazioni 
su area di lavoro ampia, indicato per 
applicazioni di pick & place, manipolazione e 
trasferimento. La trasmissione a cinghia 
dentata consente elevate velocità operative 
mantenendo precisione e affidabilità.

Sistema cartesiano a 3 assi XYZ 
con trasmissione a vite RDS 
e soffietto di protezione

Sistema cartesiano ad alta precisione con 
trasmissione a vite e guide RDS, adatto ad 
applicazioni che richiedono controllo accurato 
del movimento. Il soffietto di protezione 
contribuisce a preservare gli organi meccanici 
in ambienti produttivi esposti a polveri o 
residui.

Sistema cantilever a 3 assi XYZ 
con asse Y a sbalzo

Configurazione a sbalzo pensata per lavorare 
su postazioni laterali o aree macchina con 
accessibilità limitata. La struttura cantilever 
consente un’elevata libertà di integrazione, 
mantenendo compattezza e rapidità nei 
movimenti multi-asse.

Sistema cartesiano a cremagliera con carri 
indipendenti su assi YZ

Soluzione a cremagliera progettata per 
movimentazioni con più carri indipendenti, 
ideale per gestire cicli paralleli o stazioni 
multiple. La configurazione consente flessibilità 
operativa, portate elevate e possibilità di 
personalizzazione in base al layout produttivo.

HAI UN’ESIGENZA SPECIFICA?

Il nostro ufficio tecnico può supportarti nello studio della configurazione più adatta alla tua 
applicazione, valutando corse, carichi, ingombri e dinamiche richieste. 
Contattaci per una consulenza o un’offerta dedicata.

Nella pagina successiva alcuni esempi di sistemi custom sviluppati su specifica applicazione.
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ESEMPI CUSTOM
Oltre alle configurazioni multiasse basate su moduli standard KONOK®, sviluppiamo sistemi custom 
per applicazioni di movimentazione lineare ad alte prestazioni, progettati in base alle esigenze 
specifiche del cliente. L’esperienza tecnica maturata e la struttura modulare delle soluzioni 
consentono di combinare assi e unità lineari in architetture dedicate, fino a ottenere sistemi completi, 
efficienti e perfettamente integrabili nei processi produttivi.

Manipolatore X-Z per sistema di visione

Sistema di manipolazione sviluppato per l’integrazione in 
una stazione di controllo visivo, progettato per posizionare il 
componente in modo preciso e ripetibile. La soluzione 
combina movimentazione cartesiana e sistema di presa 
dedicato, consentendo l’interfacciamento con il sistema di 
visione e l’inserimento all’interno della cella automatica.

Sistema cartesiano feeder IN+OUT

Sistema cartesiano sviluppato per applicazioni di 
alimentazione e scarico automatico in linee produttive. La 
configurazione compatta consente di gestire il 
trasferimento del componente tra diverse fasi del processo, 
garantendo precisione, continuità operativa e integrazione 
con la macchina.

Portale di carico e trasferimento telai

Sistema a portale progettato per operazioni di carico, 
movimentazione e trasferimento telai all’interno di linee 
automatiche. La configurazione multi-asse consente di 
gestire più punti di presa e movimentazioni coordinate, 
garantendo robustezza strutturale, affidabilità e adattabilità 
al layout produttivo.

Sistema gantry XYZ con asse telescopico

Sistema gantry a tre assi progettato per coprire ampie aree 
di lavoro e gestire corse verticali elevate. L’integrazione 
dell’asse telescopico consente di ottimizzare gli ingombri 
mantenendo estensione, rigidità e precisione nelle 
operazioni di prelievo, deposito e movimentazione.

LINEAR AUTOMATION
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ESEMPI CUSTOM
Oltre alle configurazioni multiasse basate su moduli standard KONOK®, sviluppiamo sistemi custom 
per applicazioni di movimentazione lineare ad alte prestazioni, progettati in base alle esigenze 
specifiche del cliente. L’esperienza tecnica maturata e la struttura modulare delle soluzioni 
consentono di combinare assi e unità lineari in architetture dedicate, fino a ottenere sistemi completi, 
efficienti e perfettamente integrabili nei processi produttivi.

Manipolatore X-Z per sistema di visione

Sistema di manipolazione sviluppato per l’integrazione in 
una stazione di controllo visivo, progettato per posizionare il 
componente in modo preciso e ripetibile. La soluzione 
combina movimentazione cartesiana e sistema di presa 
dedicato, consentendo l’interfacciamento con il sistema di 
visione e l’inserimento all’interno della cella automatica.

Sistema cartesiano feeder IN+OUT

Sistema cartesiano sviluppato per applicazioni di 
alimentazione e scarico automatico in linee produttive. La 
configurazione compatta consente di gestire il 
trasferimento del componente tra diverse fasi del processo, 
garantendo precisione, continuità operativa e integrazione 
con la macchina.

Portale di carico e trasferimento telai

Sistema a portale progettato per operazioni di carico, 
movimentazione e trasferimento telai all’interno di linee 
automatiche. La configurazione multi-asse consente di 
gestire più punti di presa e movimentazioni coordinate, 
garantendo robustezza strutturale, affidabilità e adattabilità 
al layout produttivo.

Sistema gantry XYZ con asse telescopico

Sistema gantry a tre assi progettato per coprire ampie aree 
di lavoro e gestire corse verticali elevate. L’integrazione 
dell’asse telescopico consente di ottimizzare gli ingombri 
mantenendo estensione, rigidità e precisione nelle 
operazioni di prelievo, deposito e movimentazione.
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CONFIGURATORE 3D

Riduci i tempi di progettazione

Integra subito nei tuoi sistemi CAD

Aumenta efficienza e produttività

UTILIZZA IL CONFIGURATORE 3D KONOK® 
PER PROGETTARE E CONFIGURARE IN 
AUTONOMIA I TUOI SISTEMI LINEARI.

POWERED BY

Progetta in modo rapido e intuitivo i sistemi di movimentazione più adatti alla tua applicazione.
Seleziona dimensioni, componenti e configurazioni e ottieni in tempo reale il modello 3D.

CONFIGURAZIONE GUIDATA
Passaggi semplici 
per la soluzione ideale.

ANTEPRIMA IMMEDIATA
Visualizza il modello 3D 
in tempo reale.

DOWNLOAD FILE CAD
Esporta i file nei formati 
più utilizzati.

INTEGRALI NEI TUOI PROGETTI
Compatibile con i principali
software CAD.

KONOK.IT/CONFIGURATOREKONOK.IT/CONFIGURATORE

la tua soluzione su misura su:
CONFIGURA ORA
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CAMPI DI APPLICAZIONE

INDUSTRIA FARMACEUTICA
- Soluzioni di movimentazione precise 

e igieniche per il trasporto sicuro di 
materiali e prodotti finiti.

- Affidabilità, controllo e assenza di 
contaminazione garantiscono 
massima efficienza.

INDUSTRIA ELETTRONICA
- Trasporto ad alta precisione per 

componenti sensibili.
- Soluzioni modulari e configurabili per 

massima flessibilità.

INDUSTRIA CHIMICA
- Movimentazione sicura di materiali e 

sostanze.
- Affidabilità e modularità per 

applicazioni complesse.

AUTOMOTIVE
- Sistemi robusti per movimentazione 

rapida e continua di componenti.
- Affidabilità anche in ambienti 

produttivi intensivi.

INDUSTRIA ALIMENTARE
- Movimentazione delicata e conforme 

alle normative.
- Le cinghie a basso attrito assicurano 

trasporto sicuro senza 
danneggiamenti.

INDUSTRIA DEL LEGNO
- Sistemi progettati per la 

movimentazione di travi, pannelli e 
materiali derivati.

- Efficienza e sicurezza anche su carichi 
voluminosi.

INDUSTRIA TESSILE
- Gestione fluida dei materiali in tutte 

le fasi produttive.
- Precisione e velocità per ridurre tempi 

e costi.

LAVORAZIONE LAMIERE
- Trasporto preciso di lamiere di 

diverse dimensioni e pesi.
- Facile integrazione nei processi 

produttivi.

ALIMENTAZIONE PRESSE
- Soluzioni per alimentazione fluida e 

precisa delle macchine.
- Elevate prestazioni e massima 

affidabilità.

ASSEMBLAGGIO
- Sistemi modulari per assemblaggio 

industriale.
- Riduzione tempi ciclo e aumento 

produttività.

IMBALLAGGIO
- Sistemi per etichettatrici, cartonatrici 

e carico/scarico.
- Efficienza e integrazione nei flussi 

logistici.

Grazie all’esperienza e all’innovazione tecnologica, KONOK® sviluppa soluzioni di movimentazione ad 
alte prestazioni per diversi settori industriali, garantendo affidabilità,
precisione e integrazione nei processi produttivi.
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Grazie all’esperienza e all’innovazione tecnologica, KONOK® sviluppa soluzioni di movimentazione ad 
alte prestazioni per diversi settori industriali, garantendo affidabilità,
precisione e integrazione nei processi produttivi.
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NOTE INFORMATIVE

I contenuti del presente opuscolo sono forniti a scopo informativo e promozionale e sono stati redatti con la massima cura.
KONOK® non fornisce alcuna garanzia, espressa o implicita, in merito alla completezza, accuratezza o aggiornamento delle informazioni riportate e 
declina ogni responsabilità per eventuali inesattezze od omissioni, nonché per danni diretti o indiretti derivanti dall’utilizzo dei contenuti.

Tutte le specifiche, le caratteristiche e le informazioni contenute nel presente opuscolo sono soggette a modifiche senza preavviso.

Per ulteriori informazioni, 
visita il sito o scansiona il codice QR qui sotto:

www.konok.it
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KONOK® nasce dalla maturata 
esperienza di un gruppo di 
professionisti impegnati nello sviluppo 
di soluzioni per l’automazione 
industriale, settore in continua 
evoluzione ed affamato di soluzioni 
innovative ed affidabili.

L’affrontare con spirito positivo le nuove 
richieste, in piena collaborazione e 
confronto con il cliente, risolvendone le 
diverse problematiche, ci ha permesso 
di sviluppare il “KONOK Concept”, per lo 
studio e realizzazione di unità lineari, 
sistemi cartesiani e sistemi di 
movimentazione.

Studiare componenti standard, per 
realizzare moduli lineari, sistemi 
cartesiani e sistemi di trasporto ad alto 
indice di FLESSIBILITA’, AFFIDABILITA’ ed 
ECONOMICITA’ è la volontà imperante di 
KONOK®.

Il nostro staff tecnico, dotato di 
strumenti di ultima generazione, è in 
grado di sviluppare i progetti in diretta 
collaborazione con il cliente, 
idealizzando varie soluzioni applicative.
Il reparto produttivo, avvalendosi di 
fornitori di primordine e di un completo 
apparato interno, realizza e mette a 
disposizione del cliente il prodotto finito.


